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Plany i Szkice Sytuacyjne
Wizualizacje 3D
Z Miejsca Zdarzenia Drogowego

Przygotowywanie cyfrowej dokumentacji miejsca zdarzenia drogowego
w oparciu o klasyczne pomiary wykonane drogomierzem kotowym,
techniki cyfrowe (system eSURV, drony, skaning 3D) oraz dane zewnetrzne
(fotogrametria, obstuga adresow WMS, modeli 3D). Cyfrowe repozytorium
danych - informacje zapisanie i archiwizowane w jednym miejscu.
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Program umozliwia odwzorowanie geometrii
iwygladu miejsca zdarzenia oraz rodzaju
i lokalizacji $ladéw. Dedykowane narzedzia
i biblioteki pozwalajg na sprawne i precyzyjne
wykonanie dokumentacii rysunkowej
niezbedne] do protokotu ogledzin miejsca
wypadku drogowego.

Plany sytuacyjne wykonane w programie
plan stanowig gotowe $rodowiska ruchu

do prowadzenia analiz symulacji ruchu
i zderzen w programie V-Sim.

W planie nawigzujac do klasycznej metodyki ogledzin, do opisu potozenia
dowolnego obiektu stosuje sie globalny prostokatny kartezjanski uktad
odniesienia. Statym liniom odniesienia SLO2, SLO1 odpowiadajg osie X, Y.
Mozliwos¢ wprowadzania lokalnego kartezjanskiego uktadu wspdtrzednych,
atakze uktadéw wspodtrzednych normalnych powigzanych z ksztattem linijki
krzywoliniowej i odcinka drogi.

Modut pozwalajgcy odwzorowaé N8
proste i krzywoliniowe odcinki

drég zadanych lub wyliczanych

parametrach geometrycznych.

Mozliwos¢ edycji geometrii wg

trzech punktéw wskazanych

przez uzytkownika.

Generowanie odcinkéw drég o ztozonym profilu poprzecznym uwzgledniajace:
krawezniki, pobocza, skarpy, rowy odwadniajgce, obnizenia terenu.



Moduty do rysowania skrzyzowan (w tym ronda) umozliwiajace kreslenie
skrzyzowan o skomplikowanej geometrii z dowolng liczbg wlotow, w tym
o wlotach przesunietych (osie nie przecinaja sie we wspdlnym srodku).

Dla kazdego odcinka drogi istnieje mozliwo$¢é wprowadzenia kata nachylenia
podtuznego i poprzecznego oraz okreslenia rodzaju i stanu nawierzchni.

Wzdtuz odcinka drogi mozna rozmiesci¢ oznakowanie poziome w postaci:

= Linii. ®  Linii warunkowego

= Strzatek i innych symboli. zatrzymania.

" Przejécia dla pieszych. " Powierzchni wytaczonej z
ruchu.

"  Przejazdu dla rowerzystéw.
" Linii bezwzglednego
zatrzymania.
Dodatkowe moduty do wprowadzania punktowych elementow odblaskowych
oraz malowania odpowiednikdéw tablic znakdw pionowych wzdtuz odcinka drogi.

" Progu zwalniajacego.

Baza ponad 1 500 najczesciej spotykanych, pionowych znakoéw drogowych.
Znaki te, moga by¢ obrocone pod dowolnym katem i powiekszone do wybranej
skali, co pozwala szybko uzupetni¢ sporzgdzany szkic. Poza wzorami znakdéw
stosowanych w Polsce program zawiera baze znakoéw: austriackich,
niemieckich, ukraifskich i rosyjskich. Znaki przechowywane sg i przetwarzane
w postaci wektorowej. Mozliwos¢ wstawienia wtasnej tresci znaku. Wbudowana
biblioteka szablonow tablic. Automatyczne wstawianie kilku znakéw pionowych
na jednym stupku.

—
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TOROWISKO

Narzedzie do tworzenia drbg
szynowych (torowisk kolejowych
i tramwajowych).

Przebieg torowiska wyznaczany
jest zuzyciem mechanizmu
krzywej Bezier'a. Torowiska
mozna modyfikowaé poprzez
zmiane rozstawu szyn,
podktadodw itp.

LATARNIE

Mozliwo$¢ umieszczania w srodowisku roboczym latarni drogowych i parkowych
z funkcjg ich modyfikacji i wizualizacji 2D/3D. Wizualizacja plamy $wiatta 2D
zgodnie z wczytang charakterystykg Swiattosci.

INNE OBIEKTY INFRASTRUKTURY DROGOWEJ

Generowanie okragtego lustradrogowego o wybranej $rednicy. Mozliwos¢
analizy sceny w odbiciu w trybie 3D. Obiekt bramownica z opcja edycji wymiaréw
geometrycznych. Ogrodzenia i bariery z mozliwoscig wyboru rodzaju
i definiowania parametrow wyswietlania.
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Wbudowane narzedzia

korzystajgce z ustugi WMS
(Web Map Service). WMS to
standard udostepniania map w
postaci rastrowej poprzez

Internet. plan umozliwia
automatyczne pobieranie
ortofotomap  bezpos$rednio  z udostepnionych  publicznych  zasobéw
geodezyjnych np. serwisu GEOPORTAL. Pobrane ortofotomapy mogg byc¢
wykorzystywane w programie jako baza do odtworzenia topografii miejsca
zdarzenia (krawedzie jezdni, chodnikbéw itp.) wraz z rozmieszeniem
oznakowania poziomego i pionowego.

Zarzadzanie odnos$nikami i legenda poprzez mozliwos¢: wiaczenia/wytaczenia
wysSwietlania legendy, zaznaczania i modyfikacji odnosnikdw myszg oraz edycji
kolejnosci dodanych elementow. Dodatkowe obiekty w postaci skalowki
z mozliwoscig definiowania typu skali oraz obiektu wskazujgcego kierunek
potnocy powigzanego z parametrami dokumentu.

Whbudowane narzedzia pomiarowe
umozliwiajgce szybkie i sprawne wykonanie
pomiarow: odlegtosci, nachylenia, kata,
rozmiaru, powierzchni, proporcji.

Linijka krzywoliniowa pozwalajaca na
wyznaczenie drogi (,odlegtosci”) wzdtuz
dowolnej krzywej. Szczegblnie przydatna w

przypadku wymiarowania Sladow
krzywoliniowych np. zarzucania, wleczenia,
hamowania itp. Moze by¢ tez

wykorzystywana do ustalania pozyciji
wybranego obiektu podczas pomiarédw na
tuku drogi.
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Baza danych zawierajgca wymiary zewnetrzne, rozmieszczenie kot oraz typ
sylwetki prawie dwudziestu tysiecy rbéznych pojazdéw. Baza ta jest stale
aktualizowana, co pozwala dostosowywac sie do stale zmieniajgcego sie rynku

motoryzacyjnego. ) o

o Sy
Whbudowana biblioteka ) @ﬁ“ Y Y= -
kilkudziesieciu  sylwetek 3D ¢ oo . (
rzeczywistych modeli pojazdéw ® 2 i /%}/
z detalami nadwozia '
i odtworzonym wnetrzem. g 5 -

Globalne parametry $Srodowiska umozliwiajace definiowanie pory doby,
potozenia Stonca i Ksiezyca oraz wystepowanie roznorodnych zjawisk
atmosferycznych w postaci opadéw czy zamglenia, ktére wptywaja w
analizowanej sytuacji na zakres widzialnosci. Zakres widzialnoéci wizualizowany
w 3D.

Program ma wbudowang biblioteke sylwetek 2D i 3D, ktore podzielono wedtug
kategorii:

" Bron palna, " Szablony " Wyposazenie
" Czescipojazdow, znakow, wnetrz,

" Infrastruktura, = Slady, " Zwierzeta.

" Narzedzia, " Ubraniaibuty,

" Pojazdy,

" Sprzet - : \:'!> ‘
laboratoryjny, - ==
" Sprzet / )

pozarniczy,
" Sprzet sportowy,
" Stolarka,
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Statyczna sylwetka ciata ludzkiego o anatomicznym ksztatcie, umozliwiajgca
wizualizacje dowolnej pozy, utozenia kohczyn lub fragmentacji ciata. Do
wykorzystania miedzy innymi przy wizualizacji potozenia i pozycji ciata
pokrzywdzonego w dowolnej fazie zdarzenia. Mozliwos¢ definiowania ptci,
koloru skoéry, wzrostu, cech szczegdInych (fryzura, zarost), rodzaju i elementéw
ubioru.

" Chmury punktéw pozyskane ze skaneréw 3D oraz drondw,
® Dane 3D z systeméw eSURYV (total station),

" Ortofotografie (np.:. zdjecia metryczne przeksztatcone w CYBID
Photorect),

" Modele 3D obiektow, terenu (*.fbx, *.obj.),
" Modele 2D pojazddéw w formacie *.dxf (Autoview),
" Import grafiki rastrowej (np.: *.jpg, *.tiff, *.ong i inne).




Wydruk projektu w zadanej skali z mozliwoscig ustawienia formatu
i parametrow.

Tryb pozycjonowania wydruku na stronach (automatyczny i reczny)
pozwalajacy na sprawne zarzgdzanie obszarem szkicu sytuacyjnego oraz jego
rozmieszczeniem na wydruku.

Poszczegolne obiekty np. ortofotomapa, topografia drogi, infrastruktura, slady,
oznakowanie mogg by¢ umieszczane na oddzielnych warstwach, co daje
mozliwo$¢ tatwej i szybkiej ich modyfikacji, w szczegdlnosSci podczas tworzenia
bardziej ztozonego rysunku. Rozbudowane narzedzia zarzadzania warstwami
(kolejno$é, widoczno$¢, przezroczystose, opcje wydruku).

Regulacja obrazu za pomocg filtréw oraz definiowania stopnia przezroczystosci.
Wyswietlanie szkicu/planu w trybie 2D, 3D i naturalnym 3D.

Odwzorowanie wysokoSci terenu na podstawie wskazanych punktow
odniesienia.

Wstawianie znacznika pozycji w lokalnym uktadzie wspotrzednych.

Pomiar odlegtosci i nachylenia pomiedzy wyznaczonymi punktami.

{ncybid


http://www.cybid.com.pl/

